
Titre:
Title:

Utilisation de la décomposition virtuelle pour la commande d'une 
membrure d'un bras robotique flexible

Auteur:
Author:

Mathilde Callot 

Date: 2006

Type: Mémoire ou thèse / Dissertation or Thesis

Référence:
Citation:

Callot, M. (2006). Utilisation de la décomposition virtuelle pour la commande 
d'une membrure d'un bras robotique flexible [Mémoire de maîtrise, École 
Polytechnique de Montréal]. PolyPublie. https://publications.polymtl.ca/7963/

Document en libre accès dans PolyPublie
Open Access document in PolyPublie

URL de PolyPublie:
PolyPublie URL:

https://publications.polymtl.ca/7963/

Directeurs de
recherche:

Advisors:
Richard Gourdeau, & Wen-Hong Zhu 

Programme:
Program:

Non spécifié

Ce fichier a été téléchargé à partir de PolyPublie, le dépôt institutionnel de Polytechnique Montréal
This file has been downloaded from PolyPublie, the institutional repository of Polytechnique Montréal

https://publications.polymtl.ca

https://publications.polymtl.ca/
https://publications.polymtl.ca/7963/
https://publications.polymtl.ca/7963/























































































































































































































































